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USB转换器使用说明

名称：USB转换器

型号：AET-LA-85

功能描述：

此产品为北京因时机器人有限公司对微型伺服电缸在电脑端进行调试使用的电气

配件--USB 转换器。

使用说明参考如下：

(1) 连接电路板电源，USB 接口接入电脑。

连接示意图①
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(2) 将伺服电缸插入电路板，黑线对应 G 端，红线对应 V 端，黄线对应 TX，蓝线对应

RX。

连接示意图②

(3) 安装驱动，选择红色所标注文件，选择安装。选择桌面→计算机→属性→设备管理

器→端口，当出现 USB 端口即可。

安装驱动示意图①



北京因时机器人科技有限公司 销售热线：400-666-5160 PRJ-01-TS-U-014

更微小更精密的运动控制专家 3 /4

安装驱动示意图②

(4) 打开上位机测试软件，打开电路板电源开关，软件上选择左上角连接设备→连接，

在 COM 中选择设备管理器新连接的端口。

上位机软件连接示意图①
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(5) 如图，右下角显示连接成功，已可正常使用，选择运动形式，可以观看波形。

上位机软件连接示意图②


